Jednoduchy popis systé 1 Fizeni vefejného osvétleni

Novy rozvadéc RVO se sestava ze standartizované elektromérové a spinaci a rozjistovaci ¢asti. RVO
jsou osazeny v plastovych modularnich skfinich. Jednotlivé komponenty jsou z plastické hmoty Prepreg
(SMC), schvalené EZU a Technickym Ustavem pozarni ochrany jako nesnadno hoflavé - tfidy ,B" s upravou
pro expozici na povétrnosti a vhadnymi viastnostmi pro elektrotechniku.

ARVO - rozvadéc¢ s komunikaci do tirovné svételného bodu

RVO bude obsahovat zejména:

Elektromérova ¢ast
¢ Hilavnijistic
e Modul dalkového ovladani hlavniho jistiCe (bude-li osazen)
e Pomocny kontakt hlavniho jisti¢e pro kontrelu jeho stavu
¢ Prostor pro instalaci hlavniho méfeni

Spinaci a rozjistovaci ¢ast
s Elekiromér s kemunikaénim modulem
Jistény ovladaci obvod (napéjeni civky hlavniho stykace)
e Jistény napajeci obvod (napajeni fidiciho modulu )
o Jistény zasuvkovy obvod (zasuvka 230VAC)
o Jistény svételny obvod (1x zafivkové osvétleni RVO 8W)
e Spina¢ mistniho ovladani
* Dverni kontakt
«  Ridici modul s programovym vybavenim pro fizeni a dozor nad siti VO s komunikaci
o pomoci SMS, TCP/IP via GPRS
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Elektromér s komunika¢nim modulem
Prisluenstvi (aku, anténa, siréna atd.)
Stykac s pomocnymi kontakty pro kontrolu jeho stavu

Jednofazovy skokovy regulator nebo dvouskokovy regulator s eliminaci sitového prepéti
e li osazen) a nebo regulator se stabilizaci

¢ Pojistkevé odpojovacée a nebo vyvodové jistiCe
¢ Vyvodove svorky RSA35 (dle provedeni)

Funkce dozoru a fizeni budou potom pro ovladané RVO nasiedujici:
¢ Zapinani a vypinani RVO na zakladé astrokalendare nebo dalkoveého povelu
Blokovani RVO na zakladé dalkového povelu
Nahozeni hlavniho jistice
Dozor nad stavem hlavniho jistice
Dozor nad stavem dverniho kontaktu
Dozor nad napajecim napétim a jeho hodnotou
Dozor nad stavem hlavniho stykace v zavislosti na provoznim stavu
Spinani regulace (je li osazena)
Hlaseni stavl a cvladani pomoci SMS
Qvladani podfizenych prvku sité do Urovné svételného bodu
Evidence a hlaseni poruch do trovné svételného bodu
Méfeni proudu a napéti spole¢né pro jednotlivé vyvody s moznosti uZivatelsky (dalkové)
menit hrani¢ni stavy dozoru.
¢ Odecet stavu elektromeéru, uéiniku, napéti a proudu
e Adaptivni a dynamicka regulace kazdé skupiny v zavislosti na sledovanych veli¢inach
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SERVO/ARVO — komunikace do Urovné svételného bodu
Technologie a zakladni specifikace
ARVO logicky automat s technologii JAVA

e Komunikaéni rozhrani GSM/GPRS, ISM, RS232, RS485, USB
s 8x galvanicky oddéleny binarni vstup s mozZnosti na 230V

e 8x spinaci reléovy vystup 250VAC/5A
e 3x 8LED pro indikaci stavu zafizeni

Staticky elektromér s komunikaci po RS485
IRV stmivatelny elektronicky pfedradnik

e Pro vysokotlaké sodikové vybojky 150, 100, 70 a 50W

e Stmivani s volitelnou intenzitou na zakladé pevného ¢asového planu, samouciciho rezimu a
nebo vnéjsiho povelu

¢ Rozsahla indikace poruchovych stavi
iIRV komunikaéni modul pro stmivatelny elektronicky predfadnik

¢ Komunikace s fidicim modulem ARVO v pasmu ISM
e Az 239 ovladanych pfedfadnik(l IRV pro jeden fidici modul ARVO

IRC komunikaéni a ovladaci modul pro svitidla

Komunikace s fidicim modulem ARVO v pasmu ISM
Identifikace provozniho stavu svitidla

Vystup fidiciho napéti 0=10Vss pro ovladani externich zafizeni
Prepinaci reléovy vystup 250VAC/8A

AZ 4 galvanicky oddélené binarni vstupy

Az 239 ovladanych modull IRC pro jeden fidici modul ARVO

LED svitidla pro VO s integrovanym systémem fizeni

¢ Komunikace s fidicim modulem ARVO v pasmu ISM

s Spinani s vypinani svitidla, jeho regulace

» Stmivani s volitelnou intenzitou na zakladé pevného ¢asového planu, samouciciho rezimu a
nebo vnéjsiho povelu

Prepinaci reléovy vystup 250VAC/8A

Dynamicka regulace

AZ 239 ovladanych svitidel pro jeden fidici modul ARVO

Rozsahla indikace provoznich a poruchovych stavi

Rozsah ovladani a dozoru nad rozvadééem vefejného osvétleni

Dale je popsan zakladni rozsah ovladani rozvadéce vefejného osvétleni (dale RVO). Nad ramec tohoto
ovladani Ize ovladani o moznost vyéitani proudovych a napétovych stavl na jednotlivych vyvodovych vétvich,
monitoring a ovladani dal$ich binarnich vstupt a vystupl. Zakladni rozsah je specifikovan takto:

e Zapinani a vypinani az 8 nezavislych okruhi na zakladé astrokalendare, ¢asového planu a
nebo dalkového povelu

« Blokovani a nahozeni hlavniho jisti¢e RVO na zakladé dalkového povelu

e Dozor nad stavem hlavniho jistice

o Dozor nad stavem dvefniho kontaktu



Dozor nad napajecim napétim a jet.  .odnotou

Dozor nad stavem styka&( jednotlivych spinanych okruht v zavislosti na provoznim stavu

Odecet stavu elektroméru

M&feni proudu, napéti a Gginiku s moznosti uZivatelsky (dalkové) ménit hranicni stavy dozoru.

Rizeni regulatoru a dozor nad jeho stavem a moZnosti adaptivni regulace a stabilizace

vystupniho napeti

o Rizeni do Urovné jednotlivého svételného bodu (dale SB) s moznosti vytvofeni az 8
regulaénich kfivek s 15-ti stupni regulace

e Adaptivni a dynamicka regulace kazdé skupiny v zavislosti na sledovanych veli¢inach
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Rozsah ovladani a dozoru rozvadéée nad jednotlivym svételnym mistem

Dale je popsan rozsah ovladani a dozoru, ktery je provadén RVO nad jednotlivymi svételnymi misty. Povely
ovladani — zpusoby jejich pfedani — mohou byt unicast — pro jednotlivy svéteiny bod, multicast — pro skupinu
svételnych bodu a broadcast, pro véechny svételné body v obvodu fidiciho RVO. Povely a rozsah dozoru se
li§i dle pouzitého zafizeni a je to zejména:

Pro pfedfadnik IRV s modulem iRV
e Vypnuti a zapnuti svitidla

e Vypnuti, zapnuti a Uroven regulace
o Hlaseni poruchy svitidla s uréenim druhu poruchy

Pro modul IRC
¢ Vypnuti a zapnuti svitidia
o Vypnuti, zapnuti a Uroven regulace (ovladaci napéti 1+10V)
e Hlaseni poruchy svitidla
o Hlaseni stavu vstupl ( 4 galvanicky oddélené binarni vstupy)

Pro LED svitidla s integrovanym systémem fizeni

Vypnuti a zapnuti svitidla

Vypnuti a zapnuti pfipojeného zarizeni

Vypnuti, zapnuti a Groven regulace

Hlageni poruchy svitidla s uréenim druhu poruchy
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Schéma komunikace v systému
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